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DESCRIERE

Inventia se refera la o metodd si un element
crioultrason ce combind doud terapli recunoscute,
terapia prin ultrasunetele si crioterapia, intr-un
singur dispozitiv de tratament. Aceastd metoda
inovatoare elimind contraindicatiile uitrasunetelor in
stérile inflamatorii acute $i subacute, permitind o
abordare terapeuticA complet noud si eficienta.
Undele ultrasunete $i energia criogenica sunt livrate
citre tintd prin partea frontald a aplicatorului de
tratament, care este prevazut cu un orificiu central
pentru capétul ultrasonic si cu multiple orificii
dispuse perimetral, prin care se asigura transferul
energiel criogenice citre suprafata de tratat.

Figura 1: Sistem mecatronic de mésurare Crioultrason

Problema tehnich pe care o rezolva metoda si elementul
crioultrason, conform invenfiei, este de a facilita gi de a
gribi procesul de vindecare utilizdnd atit ultrasunetele
ce reprezintd o metoda de introducere a substanfelor
active in plele cu o variatie continuua si modulatoare (cu
modulatie de 25%, 50% si 100%). cit si utilizarea
crioterapiel pentru tratarea diferitelor leziuni articulare
sau musculare cu o scadere a procesulul inflamator gi o
recuperare mai rapidd datoritd intreruperii ciclului de
inactivitate a spasmului dureros. Acest produs este
indicat in tratameniul persocanelor care au suferit o
traumd recentd sau in prezenta unei afectiuni acute sau
subacute in inflamatie prin blocarea rapida a durerii.
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Figura 2: Model Experimental - Echipament peniru
Criogenie si Ultrasunete/ CRIOULTRASON

DOMENIUL DE APLICABILITATE

Prezentul sistem mecatronic utilizeaza terapia
combinatd mult superioard tratamentului traditional in
urmdtoarele domenii:

1. Medicina sportivd si traumatisme prin tratarea
traumatismelor recente in recuperarea sportivd pentru
imbunititirea performantelor sportive.

2. Kinetoterapie $i reumatologie prin tratarea stiri
inflamatorii acute/subacute si a patologiilor
articulare/musculcronice. are pentru imbundtitirea
mobilititii.

3. Medicind fizica si recuporare medicald, prin tratarea
edemelor §i ameliorarea durerii.
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DESCRIERE

Inventia se refera la o metoda de inlocuire a controlerului
electronic programabil si a traductorilor optic-
incrementali de masurare a deplasanlor liniare, care
constituie subsistemul de achizitie si prelucrare date al
unui echipament mecatronic (industrial sau de laborator) cowEmD
dedical masurarii dimensionale, cu alt tip de controler si
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traducton inductivi de masurare a deplasani liniare. || [ it |
Modul de funclionare initial al echipamentului R
mecatronic ramane nemodificat. (I mAseum
Subsistemul de achizitie si prelucrare date, conform | Hoecoomcans

q T | COAREME)

invenliei, este compus din: echipamentul de calcul (1) pe —r | e
care se execuld aplicalia software initiala (2) de 1 R
masurare dimensionala, intefetele de comunicatie (3) si :

(6) conectate prin cablul de date (4) si adaptorul de —— '

semnal (5), aplicatia software suplimentara (7) care

emuleaza functionarea controlerului electronic inlocuit, ALOORITM D8 MASURARS
controlerul electronic inlocuitor (10) care se conecteaza |

la echipamentul de calcul (1) prin intermediul cablului (9)

si a interfelei de comunicare (8), precum si traductorii iscrianls
inductivi (11). l O A o
Problemele tehnice rezolvate de solutia propusa, § Smr—ce
conform inventiei, sunt urmatoarele: : !
»inlocuirea rapida a traductorilor dimensionali de tip 4 2

optic-incrementali si a controlerului electronic asociat, in

cazul uzurii fizice sau a imposibilitati temporare sau

permanente de aprovizionare;

P asigurarea functionarii echipamentului mecatronic de DOMENIUL DE APLICABILTATE

masurare dimensionala in cazul schimbarii mediului de

lucru ambiental (prezenta vaporilor de apa, a prafului, a |, entia se poate aplica in domeniul industrial,
unor lichide de lubrifiere pentru piesele masurate), pentru sisteme de masurare dimensionald
»reducerea cheltuielilor de aprovizionare cu piese de gisnse pe fluxul tehnologic de fabricatie sau in
SI.'..';'HI"I'II:I', datorita prE'!UilLIi mai scazut al traductorilor laboratoare de masurare dimensionala.
inductivi.
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DESCRIERE

inventia s& referd la un dispoaziliv portabil de tip ganterd pentru
antrenamént, ulilizal pentru dervollares rvelull oe conbrod
neurDMmUscular $i 8 paramatnlor Molnc & musculatiunl meambrsion
SUDDNCHNE, CoEA CB IMphch atingarea simultand & urmbicareion
obiectve axorcilile efectuate cu aputonul acosiul dispozitiv permit
in bmp, sl O Cresiare 8 forel, viars 8 reansienis pRncipablon
mugchi responsabili doe misclnie efecluate de mombrekp
supenoare, cit i dexvollarea mugchidor suxiliar (G sinergic |
oo siabiizaton) imphcat in miscinle menbonato, prin CoODer e
dintre toale aceste tipun de mugchi, astfel incll, din punct de
vedene al bhomacancl mscanior, al darvoltini musculare s al
consSumulll de anerge imphcal, S0 poale obline o croslerd a
eficents miscan. Aces! dspontiv este extrem de util atit pentru
antrenamantil obsgnul, cil & pantru ol nacesar In cazul
antrenamentului de recuperare posi-traumatich In cane obsactrul
prncpal oslé oblmoraa stabilfdlii armbculare, roakranea unei
MISCHn DIOMEeCANC Ccoreclé, mal smph spus, Jarvollarsa
controlulyl neuromuscultar umald de dervollarea beomolnca
PrOQFiu- Tl

invenlia permile dezvoiltarea vitezoi, fortei i rezisteniod
mambrelor sSupencans, précum i a controlulul neuromuscular L
aces! nivel, prin gonerirea lonel deatabidizaloare In loate cole lned
planun anatomice, oblindndu-se astfel o implicare maximd a
sislemuiul de control Neuromuscular, datonta sobotam tutunor
grupailor musculare, alit a celor principale. cM $i 8 celor auxiliare
in acest sens dapozitivul propus permete ulilizatorulu: 8 oplere
atit pentru pnncipiul groscopsc, cilt § pantru  pAncpiul
perturbale produse dé miscaras de rotate & unu alemant de
mash excentric. Utikzarea oslor doud poncps S0 poate realoa
simullan sau ndependent

Ep4566681 (A1)-2025-06-11

in carul utdizam pnncipiulul perturbatel produse de
miscarea de rotatie a unul @lement de masé axcentnc,
dispozitivul propus permite modificarea amplitudini
vibraties, fapt care produce o modficare a nivelulne de
solicitare (la care este supusad muscutatura utilizatorulu) si o
modficare a frecventg vibratei, aceasta achune producind
modificarea indensitaln solcitini (la care eslte supusad
musculalura utihzalonuiu )

I in cazul utlizénm prncipiulul giroscopec, dispozitivul propus
permite realizarea simultana a electulul de precesia in doua
plane pempendiculare unul fatd de celdlalt. Practic, in
aceastd situatie, unul dintre elementele de masl in miscare
s@ roleste intr-un plan, ar al doilea se roleste intr-un plan
parpandICLEAT e pramul

P in cazul utilizani principiulul giroscopic., dispozitivul propus
pérmilé O créglém a sohcilénm prin ganerdarea simullana a
electulu de precess in dould plane paralele. Prachc, in
aceastd situate, cele doud elemente de masa In miscare so
rotesc inacelas plan

P in cazyl utdizdn simultane a doud astiel de dispozitive,
chte unul pentru fecare dintre celé doudd membre
supenoare, indiferent de principiul $ funcha aleasf, prn
controful diferenfiat al parametrilor lor de lunclionara, se
poate efectua un antrenamaen! personalizal, specific Hecarul
membru suparior, atunci cind acest lucru este necasar
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